
62

                                                                                                  

زاو ح: ط ان •
ی د د اح: •ط

ن ا ن: •ا
ن ا 5 ) ی) ت ن د : ز آ •وا

ر ر : را د/دب •ا
زی آ دا : •

ح: ط ه چك
، ا ه ود آن از ��ك د زاو ر ری ی از ای �� آرا از ح �� �� ا در

ا در . ا ه در 20 ود د زاو ه، د ا د. ده ا
ل آن، ب و در را د، ار آن د زاو در ی خ، و ه ن �� ��

و ا ب ی ه د روی ا د. ل ار ر چ ر ط
آن د دن ، ا ی و از . ا ه آز ن روی ه، ارا

ا و 10RPMDC دار ر ��ك ك چ . ا آن ر دوره و ن �� و ع ��
ك و ه روب دا رت و از ده ا د. م ا AVR و از در

د. ل ار د چ د را ل ل، ه در از ده ا ، آن از

یك و ا و ق دوم ر



63

ه ررا ك ح: ط ان •
زاده ن اح: •ط
ان ن: •ا

1 دا و د ا ن د : ز آ •وا
زی آ دا : •

ح: ط ه چك
ه را د ون ر د رک ، ای ك ا آ ی از ده �� ا ح �� ا در
ی و ا در ،ECU ط ار ز ون درو ز و ن، ر، ا ای . ا ه ا
ت رت ا دروی �� DCروی ی ر از ده �� ا ا . �� ل �� درو،
از ی درو، در ه ی از ده ا . ا ه آز و زی �� ده ، �� آز
از ا د. زده رک ای د ی و ی ازه ا درو درو �� ط ��

. ا ه آز وا دروی ك روی و ل، دروی ك روی ب

یك و ا و ق دوم ر
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اج ا ت اص ر ح: ط ان •
دی ا ی و دی ا ر ن: ا •ط

رس ن: •ا
از 2 ز آ و ب د ن د : ز آ •وا

رازی ای و ر: ك •وا
ا ن ا : را د/دب •ا

زی آ دا : •

ح: ط ه چك
ی اج ا ك، وا ی ل از ت( ( اج ا از ده ا ح �� ا در

ت ی، ار ف �� و ی ازه ا رد ت ا ر د. �� وت ��
ی از ده ا MATLAB در ی دو دار ك در و ت ا د. اج ا ل ��
را ر د ن ا ، در وه ح ا د. داده ارد ا
از . ا ه د آن و ه ده ا وف از ه، م ا ی آز در دارد.

د. ره ا ب ی ار ف ان ارد ا

یك و ا و ق م س ر
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یك و ا و ق م س ر

چ ار ه ه د ح: ط ان •
ه وز ا و ت ذ ن: ا •ط

ن ن: •ا
ن د ن د : ز آ •وا
ن و ه و ر: ك •وا

: را د/دب •ا
زی آ دا : •

ح: ط ه چك
در رت و ه CNC ك رت )PCB( چ ار ر ا

ت از . دارا را Z ر در ذ ان ل و Y و Xی در ری( راخ ار ا ( آزادی
ار ما در ه ا PCB ب ری راخ م ا و و ار ما ل ا ، ا
ا ای دارد. را �� ا ر رو اش ، �� ا ی ار ما ك . �� ا �� و

0.5mm ود در د د. CNC ای در ی JPG ر،
. ا ه آز و ، ا و آز دو در ا . ا ه ی ازه ا
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ACEDEMO رد ار د ت ر ح: ط ان •
دان و دی آ ز ر ، ر ی ن: ا •ط

ن ن: •ا
ن ر ن : ز آ •وا

ن و ه و ر: ك •وا
: را د/دب •ا

زی آ دا : •

ح: ط ه چك
ح روی ت رو ا . زو ك چ و ا ی ت �� رو �� ا
ادا �� ا ار و ا و د �� ا و زو ا و ه �� چ �� دی ��

ای . ا ه ده ا )PWM( ض �� ن و ر درا و و از ك و ا �� در . �� د
را و ب ه، ا . ا ه ده ا L298 ا و H از ر ازی راها
و ا ت رو و �� را ط ار ر ث از ده ا . ا دار �� DC ر و ث ��

، و ا ی ر و ر . ار ط ار و ل
. ا ه ده ا ا از

یك و ا و ق م س ر


